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KUTATASI OSSZEFOGLALO

Melléklet - RGVC-2018-01

Az SZTE Informatikai Intézete a vonatkozd kiiras témateriileteihez kapcsolodo aktualis tu-
domanyos tevékenysége, tovabba a palyazo6 szakmai feladata:

Napjainkban gyakran kombinalnak kiilonb6z6 szenzor informaciokat és megkozelité-
seket annak érdekében, hogy lehetové valjon egy mozgd jarmii/robot/UAV képeibodl
3D rekonstrukcid készitése. llyen modellek alkalmasak a 3D adatok alapjan torténd in-
telligens kép alapu navigéciora, mely széleskorlien alkalmazhatdo mind a személyes
(okos telefon alapti) mind pedig az autoném jarmiivek (fedélzeti szamitogép) utvonal-
tervezésére, lokalizaciojara. A hallgatoé feladata annak kisérleti vizsgalata, hogy ho-
gyan lehetséges sztered képparok kozotti nem pont alapu megfeleltetések hatékony és
robosztus eldallitasa a 2D képek alapjan.. A cél az eddigi eredményeinken alapuld, el-
sOsorban sikrégiok megfeleltetésére €piil6 0j modszer fejlesztése és validalasa szinteti-
kus és valos adatokon, valamint az eredményeket bemutato publikacio elokészitése.
Bévebb informéacio:

http://www.inf.u-szeged.hu/rgvc/

Kutatas soran alkalmazott médszertanok

A kutatasokhoz sziikséges a 2D vizualis szenzorok kalibracioja, a kalibralt adatok megfeleld
formaban torténd tarolasa. Az adatok feldolgozasa elsésorban Matlab kdrnyezetben fejlesztett
algoritmusokkal torténik. A modszerek teszteléséhez sziikséges az alkalmazott vizudlis szen-
zorok fizikai karakterisztikdjanak megfelel6 szintetikus adatok generaldsa és az adatokon elért
futasi eredmények hibdinak szamszeri mérése. A kifejlesztett modszereket a laborunkban
rendelkezésre 4ll6 valos adatokon is sziikséges tesztelni, a végleges algoritmusok prototipusat
Matlabban kell elkésziteni.



