Autodiparban alkalmazott mikrovezérlok

Angol cim:

Application of microcontrollers used in automotive systems
Kurzus leirdsa

e 2 ¢ra gyakorlat (Gyakorlati jegy)
e 2 credit, tavaszi félév

A kurzus sordn a hallgatok megismerkednek az Infineon cég tobbmagos TriCore mikroprocesszoranak
architekturajaval és annak programozasdval C nyelven. Megismerik a processzorok C nyelvii
programozasat lehet6vé tevé GCC bazisra épiil6 C fordit6 fejlesztésének alapvet6 elemeit. Betekintést
kapnak fordit6 felépitésébe és a forditis fazisaiba. A félév masodik felében a kiilonbozg altaluk
készitett alkalmazasokat préobaljak ki laboratoriumi teszt kornyezetben. A kurzust a német székhely(
HighTec Rt német és magyar szakemberei tartjdk. A teszt rendszerhez sziikséges eszkozoket az
Infineon cég és a HighTec Rt biztositja. A HighTec Rt altal kifejlesztett C fordit6 program és a szintén
altaluk fejlesztett multi-core operaci6s rendszerrel mtikodé mikrovezérl6ket gyakorlatilag a vilag
valamennyi autégyara hasznalja. A kurzuson angol és magyar nyelvii el6adasok lesznek, C
programozasi és Assembly ismeret sziikséges. Megfelel§ teljesitmény esetén a HighTec Rt
munkalehet&séget biztosit szegedi telephelyén. A kurzus konfirméciohoz kotott.

A targy oktatbi: A HighTec és az Infineon munkatarsai.

Eléfeltételek

e C programozasi nyelv ismerete
¢ Angol nyelvismeret

El6ny ha a hallgat6 a kovetkez6 kurzusokat is elvégezte:

Szamitogépes architektarak vagy Digitalis architektarak
Elektronika elGadas

Elektronika Laboratériumi Gyakorlatok

Digitélis technika
Tematika

e Bevezetés: A HighTec és a HighTec Hungary bemutatasa

e Az AURIX processzorcsalad

e Az architektira attekintése - Multi-Core tulajdonsagok

e Memoria elrendezés (Flash, LMU, local memories)

e Memory Protection Unit (példa esetek / partitioning: biztonsag - egységbe zaras)
e Cimzési modok, Context Save Area (memoria-biztonsagi példak)

e A mérésekhez hasznalt debugger és a fejleszt§ kit megismerése

e A Board Support Package és a kapcsol6do Library-k

e  Soros kommunikécié UARTtal, USB-n keresztiil

e Id6zit6 hasznalata, LED-ek vezérlése binaris szamlalé megvalbsitasaval
e LCD kijelz6 meghajtasa és érint6 képernyd kezelése a BSP segitségével



Piezo-berregs vezérlése digitalis porton keresztiil
Kommunikacié digitalis és analog szenzorokkal

RGB LED vezérlése PWM segitségével

Multi-Core alkalmazas 1étrehozésa (clone code/data)
Terhelés megosztasa a magok kozott (LCD, LED)
Multi-Core debuggolas

Ertékelés és szabdlyzat

Nem lehet igazolatlan hidnyzas.

Igazolt hidnyzasok szama legfeljebb harom (ezeket is potolni kell)

Igazolt hidnyz4s: utdlagos igazolas bemutatasa vagy a gyakorlatvezets el6zetes engedélyével
Poétlas: utolso héten, vagy el6zetes megbeszélés alapjan a tobbi id6pontban

Az oOrakra el6zetesen fel kell késziilni, az 6rak egy részében jegyz6konyvet kell késziteni, az
értékelés az ezeken elért pontszam alapjan torténik.

A jegyz6konyvvel kapcsolatos kovetelmények:

A megadott sablon jegyz6konyveket kell kitolteni

Beadasi hataridd: 6ra vége

Beadas modja: e-mail

Formatum: pdf, max 5 MB, valamint a tobbi f4jl mellékletként ZIP-ben

F4jlnév minta: KissK.03.pdf (+KissK.03.zip)  (Vezetéknév, keresztnév elsé betlje, gyakorlat
sorszama, ékezetek nélkiil)

Levél targya minta: HightecLab 03 Csiitortok 10 (..., gyakorlat sorszdma, csoport)

A jegyz6konyv formatumat meg kell tartani. Kédok besztirasakor csak az adott feladathoz
sziikséges részeket kell beilleszteni, a teljes kod a mellékletek kozott szerepeljen.

nyelvii tematika

Introduction to HighTec & HighTec Hungary - (Overview of customers)
Introduction of AURIX microprocessors

Overview of Architecture - Multi-Core features

Multi-Core aspects (no cache coherence - multi-core and atomic instructions)
Memory Layout (Flash, LMU, local memories)

Memory Protection Unit (use-cases / partitioning: safety - encapsulation)
Addressing modes, Context Save Area (Safety Features)

First steps with tools and Hello World - combined with introduction to IDE
Board Support Package and Libraries

Practice - Duplex serial communication

Practice - Timer and binary counter

Practice - Driving LCD and read from touch screen

Practice - Beeper on digital port

Practice - Read from analog and digital sensors

Practice - Driving an RGB LED by PWM

Multi-Core application (clone code/data)

Distributing on cores (LLCD, LED)

Multi-Core Debugging



