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Robotika/Intelligens rendszerek 
Szakdolgozat feladat
Mobil robot akadálykikerülő fuzzy irányítása 


A fuzzy irányítás célja a mobil robot síkbeli akadálykikerülő feladatának a megvalósítása. Az egyszerűsített mobil robot modell kéthajtókerekű és az akadálykerülő feladat megvalósítása a hajtókerekek szögsebességének a módosításával történik. A kitűzött cél a mobil robot beállási pozicióba való juttatása akadálykikerüléssel. A feladatot szimulációs és hardwer szinten oldjuk meg.

A feladat megvalósításának lépései: 
· irodalomkutatás, 
· a mobil robotok akadálykikerülő irányítási megoldásainak áttekintése, 
· a fuzzy robot irányítás tervezése, 
· szimulációs program kifejlesztése,

· hardwer valósítás, 
· tesztelés, 
· finomítás, 
· dokumentálás, 
· védés.
Szeged, 2006.04.22.
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