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Az International Conference on Image Analysis and Recognition (ICIAR)
konferencia egy rangos nemzetkozi férum a képfeldolgozéssal, a szamitogépes
latassal és alakfelismeréssel kapcsolatos 1j eredmények, valamint ezek al-
kalmazasainak bemutatasara. Korabbi években tanszékiink munkatéarsai és
jomagam is vettiink mar részt az ICIAR konferencian.

A konferencia minden napjan voltak prezentdcids és poszteres szekcidk
is, amely nagyon hatékonynak mutatkozott atekintettben, hogy igy nagyon
sokféle munkat megismerhettiink.

Az elsé nap délelottjén a Robot Vision szekcid legérdekesebb el6adasa a
japan kutatok altal fejlesztett ruha hajtogaté robotrol szolt. A robot egyelore
egy-két tipusu ruhéat tud Osszehajtogatni. A robot két karjaval megemeli a
ruhat, megkeresi annak egy bizonyos pontjat majd annal a pontnal fogva
logatva korbeforgatja, ,,szemiigyre veszi” a ruhat, majd egy masik jol megha-
tarozhaté pontot keres, és ezen pontnal fogva is megvizsgélja a ruhadarabot.
Ezaltal képet kap a ruha alakjarél. Ezt kovetoen megfeleléen rahelyezi a
ruhdt a robot torzson 1évo lapra és Osszehajtogatja. A folyamat még lassu,
kozel 10 percig tart egyetlen ruha osszehajtogatasa a robot szamaéara, de a
megoldott feladat igen eredményes munka.

e Kita, Y. et al.: Strategy for folding clothingon the basis of
deformable models. In Image Analysis and Recognition (ICIAR
2014 ), Part 11, LNCS 8815, pp. 442-452, 2014.

A Learning Methods szekcio legérdekesebb eldadéasa az volt, amikor bemu-
tattak egy specialis videorendszert, amely kamerakkal és térbeli érzékelokkel
rogzitette két ember tarsalgasat. A rendszert arra dolgoztdk ki, hogy a
testbeszéd és az arc mimikajabol felismerje a beszélo vagy a hallgato fél
véleményét.

e Deng, J., Xie X., Zhou, S.: Conversiational interaction recognition
basedon bodily and facial movement. In Image Analysis and
Recognition (ICIAR 2014), Part I, LNCS 8814, pp. 237-245, 2014.
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Altaldban a poszteres szekciokba olyan témakat szoktak sorolni, amelyek
talan kevésbé érdekesek, vagy egy poszterrel is be lehet mutatni oket. Sza-
momra a konferencian megrendezett poszter-szekciok érdekesebb munkakat
tartalmaztak, mint a ,,szébeli” el6addsok tobbsége. A poszteres szekcional
a szerzok is ott alltak posztereik mellett, igy el lehetett veliikk beszélgetni
munkdajukrol. A mi munkank is az elsé nap poszter szekciéjaban lett bemu-
tatva. Sokan alltak meg a poszteriink el6tt és sikeriilt 4j ismeretségekre is
szert tenni, valamint felmeriilt egy kés6bbi egytittmiikédés gondolata is (ami
tavoli terv, mivel a masik fél jelenleg mas munkakkal foglalkozik). Szegedi
kollégaink Bodnéar Péter és Nyul Laszlo munkaja is az els6 nap poszteres
szekciojaban kapott helyet.

A masodik nap is érdekes elcaddsokat hallgattunk és lathattunk. Kashiha
és szerzotarsai bemutattak egy rendszert, amellyel a sertéstenyészeteken fi-
gyelnék és kamera kép alapjan megbecsiilni a sertések sulyat. Az egyik
szerzovel beszélgetésbe elegyedtem, és sikeriilt megtudni, hogy ennek a rend-
szernek az a célja, hogy az allatokat minél kevesebb torturanak tegyék ki a
mérés soran. Egy feliilnézeti kamerakép alapjan a karamban 1év6 disznok
tomegét megbecsiili egy szamitogépes rendszer, és a mérchidra mar csak
azokat az allatokat vezetik fel, amelyek a rendszer mérése alapjan elérték a
sziikséges vagasi sulyt. Ezzel a rendszerrel idében is tudjak kovetni az allatok
tomeggyarapodasat. A rendszer még csak kisérleti fazisban van, jelenleg még
nem terjedt el.

e Kashiha M. et al.:Weight estimation of pigs using top-view image
processing. In Image Analysis and Recognition (ICIAR 201/), Part
I, LNCS 8814, pp. 496-503, 2014.

Di Lascio és szerzétarsai egy olyan video alapd biztonsagi rendszert fej-
lesztenek, amelyek tiiz detektdlasra szolgdlnak. Az eljardsban nem csupén
szin, hanem mozgas informaciét is detektalnak és e két jellemzd alapjan
sokkal pontosabban észlelhet6 a tiiz, mint kiilon-kiilon. A hasonlé rend-
szerekhez képest 1j eredményt jelent, hogy a tiiz YUV szintérben nagyobb
pontossaggal hatarozhaté meg az RGB szintérhez képest.

e Di Lascio, R., Greco, A., Saggase, A, and Vento, M.:.Improving fire
detection reliabilyt by a combination of videoanalytics. In
Image Analysis and Recognition (ICIAR 2014), Part I, LNCS 8814,
pp- 477-484, 2014.

A harmadik napon sorra kerillé6 Applications szekciéban sorra kerild els-
addsok koziil egy el6adést emelnék ki (sajnos ide mar kevesebben jottek el az
eldadodkat is beleértve). Vladimirovich és szerzétarsai egy modszert mutattak



be, amellyel képeken felfedezhetd a ,,copy-move” mivelet, vagyis amikor egy
képrészletet atmasoltak a kép egy mésik részére.

e Vladimirovich, K.A. and Valerievich, M.V.: A fast plain copy-move
detection algorithm based on a structural pattern and 2D
Rabin-Karp rolling hash. In Image Analysis and Recognition (ICIAR
2014), Part I, LNCS 8814, pp. 461-468, 2014.

Nagyon sok eloadast meghallgatva ezek a munkak voltak azok, amelyek
leginkabb megragadték a figyelmem. Sajnalatos médon voltak olyan munkak
is, amelyrol szivesen meghallgattam volna egy eldadast, vagy megnéztem
volna egy posztert, de az eldadok nem jottek el.

Szeged, 2014. november 30.



