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Rendszerelmélet 

tantárgyi leírás 
 
Tárgy:      Rendszerelmélet  
 
Tantárgyfelelős: dr. Pletl Szilveszter, főiskolai tanár pletl@inf.u-szeged.hu 
(Műszaki Informatika Tanszék) 
Terem: Irinyi 51.1-es szoba.   Fogadóóra csütörtökönként 12-13. 
A tárgy kódja: IMN408E-1 
Óraszám: 2 előadás + 0+ 0 lab.gyak. 
Teljesítés típusa: Kollokvium 
Kredit: 3 + 0 
Előadások szerdánként 14-16 ig az Irinyi 221. 
 
Előfeltétel: Műszaki Matematika 
A tárgy a következő szakokon kerül meghirdetésre: 
 Mérnök informatikus (BSc),  
 
Előadás anyaga: /pub/Rendszerelmélet 
 
Tantárgyleírás: 
A tantárgy célja, hogy rendszerelméleti megközelítésben ismertesse az 
irányítástechnika főbb elméleti irányzatait. A tárgy keretében a hallgatók 
összetett rendszerek elemzésére és szintézisére szereznek képesítést 
(kompetenciát). 
Tematika:  
Szervo rendszerek és követő szabályozások. Diszkrétidejű rendszerek. 
Hibrid rendszerek. Több bemenetű és több kimenetű rendszerek 
modellezése és elemzése. Stabilitás, irányíthatóság és megfigyelhetőség. A 
visszacsatolások szerepének vizsgálata. Pólusáthelyezés. Nemlineáris 
rendszerek, Ljapunov stabilitás. Csúszó szabályozások. Valószínűségi 
változó. Valószínűségi vektorok. Eloszlásfüggvények. Kétváltozós 
valószínűségek. Becslés. Sztochasztikus folyamatok és tulajdonságaik. 
Véletlen folyamatok frekvenciatartománybeli leírása. Rendszeridentifikációs 
módszerek. Adaptív rendszerek. Optimális irányítás. LQ irányítás tervezése. 
Prediktív irányítások. A Wiener szűrő. A Kálmán szűrő. A neurális 
hálózatok szerepe az irányítástechnikában. Fuzzy irányítások. Adaptív fuzzy 
irányítások. 
A tárgy intenzíven épít a MATLAB-ra, Simulink-re és azok jelfeldolgozási, 
irányítástechnikai és identifikációs célú toolboxaira. 
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A kurzus teljesítésének feltételei: 
A félév során egy nagy ZH megírása kötelező. A ZH értéke 40 pont, 
minimum teljesítendő 10 pont. A vizsgára jelentkezés feltétele a ZH 
minimum pontszám elérése. A vizsga írásban és szóban történik. A sikeres 
vizsgához 20 pont szükséges a maximálisan megszerezhető 40 pontból. 
 
A tantárgyra adandó osztályzat az alábbiak szerint alakul: 
0 - 50 %  Elégtelen 
51 - 60 %  Elégséges 
61 - 70 %  Közepes 
71 - 80 %  Jó 
81 - 100 %  Jeles 
 


