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Robotika
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Elerhetosegek

 E-mail: grosz.tamas.1@stud.u-szeged.hu

SZEGEDI TUDOMANYEGYETEM

e ETR kurzusférum, CS forum

» Fogadoora: amikor szabad a labor




Kovetelmenyek
e Gyakorlati ZH: nincs

e Részvetel
o hivatalosan: még nincs megbeszélve
o nem hivatalosan: nem kotelezo,
de utolagos reklamacio nincs
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e Projekt

o maximum 40 pont, minimum 15 pont

o egyedi feladatok

o kb. a félev kozepen lesznek kiosztva

o nehézseg: meg nincs megbeszelve

n de nem is "Fanta Can Challenge szmtu




Tematika

e A robot megismerése, az iranyitas kiprobalasa

e RobotStudio

e Szerszam definialasa

e Programozas: pontbol pontba mozgatas; csuklo- es
vilagkoordinatak

e Palyavezérles

e Haladas kor mentén, majd spiralis-emelkedo palyan
e Anyag mozgatasa

e Input/Output kezelese
e Projektek kiosztasa

e Projekt készitése
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Robot

 Tipus: ABB IRB140

SZEGEDI TUDOMANYEGYETEM

» Vezeérlés: PC + PLC

* FlexPendant (TeachBox)

* Programozas: Robot Studio
* 6 axis

e Pontossag: £ 0.03mm

+ 810 mm, max 6 kg




Robot paraméterek
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Live Demo
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