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Robotika/Intelligens rendszerek 
Szakdolgozat feladat
Boe-Bot robot távirányítása

A Boe-Bot robot távirányításának célja a mobil robot pályakövetési feladatának a megvalósítása. Az egyszerűsített mobil robot modell kéthajtókerekű és a pályakövetési feladat megvalósítása a hajtókerekek szögsebességének módosításával történik. A kitűzött cél a mobil robot beállási pozicióba való juttatása a nyomkövetési hiba minimális szintű tartása mellett. A feladatot a LabView és Matlab/Simulink programcsomagok alkalmazásával oldjuk meg.
A feladat megvalósításának lépései: 
· irodalomkutatás, 
· a létező robot távirányítási megoldások áttekintése, 
· a robot távirányítás tervezése, 
· az irányitási stratégia meghatározása, 
· valósítás, 
· tesztelés, 
· finomítás, 
· dokumentálás, 
· védés.
Szeged, 2006.04.22.
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