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SCARA robotmanipulátor fuzzy irányítása
A feladat a négyszabadságfokú SCARA ipari robotmanipulátor fuzzy pozicióirányítása csuklókoordinátákban. A robotmanipulátor merev szegmensű állandó mágnesű szinkronmotoros meghajtású. Levezetni a rendszer matematikai modelljét. Megszerkeszteni a Simulink modell blokk vázlatát. Tervezzük meg a fuzzy irányítót. Határozzuk meg a: bemeneti és kimeneti alaphalmazt és a tartományait, tagsági függvényeket, a fuzzy szabályokat (min, max) és a deffuzzifikációs módszert. A feladatot a Matlab/Simulink és Fuzzy Logic Toolbox-ok segítségével oldjuk meg. A robotcsukló szögsebessége ciklois jellegű.
A feladat megvalósításának lépései: 
· irodalomkutatás, 
· a robotmanipulátor irányítás tervezése, 
· az irányitási stratégia meghatározása, 
· valósítás, 
· tesztelés, 
· finomítás, 
· dokumentálás, 
· védés.
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